6. Расчет устойчивости
6.1 Выбор привода стабилизации
Суммарные возмущающие моменты по оси платформы и наружной рамы стабилизатора равны соответственно:
                        и                              .
Для повышения качества системы стабилизации в качестве двигателей стабилизации выбираем датчики момента типа ДМ-23. Одинаковые датчики момента выбраны с целью облегчения компоновки изделия.
Характеристики ДМ-23:

6.2 Расчет устойчивости каналов стабилизации. Синтез регуляторов.
Предварительный расчет.
Коэфициенты демпфирования по осям гиростабилизатора:

Где   коэфициент демпфирования по оси внутренней рамы;
      коэфициент демпфирования по оси наружней рамы;
       максимальный момент развиваемый двигателем разгрузки [Нм];
      скорость холостого хода двигателя [об/мин];
[bookmark: _GoBack]Моменты инерции ГС по осям ВР и НР были расчитаны ранее (стр. 31) и равны соответственно:
		
		
	Максимально допустимые статические ошибки стабилизации в соответствии с техническим заданием (ТЗ) равны:
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